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dose en una ciamos la telemetria entre el DRON y el

a través de la vigilancia plloln colocamos cuatro sensores de proximidad debajo de cada élise y un sensor de
0 se encuentra y para CO2 debajo del DRON, en donde la tarjeta Arduino controla los sensores mediante un
omberos. Basicamente es cddigo Arduino creado desde cero, en donde la sefial es enviada y codificada por un
,otorgandole un sistema multiplexor y un demultiplexor. De aqui, la distancia se envia directo a la interfaz en
0y prevenir riesgos al donde detalla la distancia por centimetros, al igual que en un caso prevencién contra
gases, el sensor de CO2 enviaria una alerta al detectar algun gas peligroso. Asi mismo,
el piloto tiene la ayuda visual de una camara en HD donde el video se transmite en
tiempo real, de igual manera que el DRON se mantiene localizado por GPS generando
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una mayor seguridad al volarlo.
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de vigilancia mas amplio.

| DRON que SITEP, nuestra idea es
esible para el cuerpo de bomberos Conclusién
P. Dando la idea de modificar un
TOM, haciéndole mejoras para

Nuestro proyecto llamado “LUMARI” es basicamente, una manera de implementar

mejoras en un DRON con el que se busca ayudar al cuerpo de bomberos en sus
zaje que hemos logrado
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